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J2.2XN, J2.5KN, 13.0KN, J3.5KN ADVANGCE

Fabricante (abreviatura) HYSTER HYSTER HYSTER
= Modelo J2.2XN J2.5XN-717 J2.5XN-861
E Designacion de tipo del fabricante Advance Advance Advance
E Accionamiento: eléctrico (bateria o red de suministro), diesel, gasolina, gas combustible Bateria Bateria Bateria
E Tipo de carretillero: manual, a pie, de pie, sentado, recogepedidos Sentado Sentado Sentado
§ Capacidad nominal / carga nominal Qft) 2200 2500 2500
Distancia del centro de carga ¢ (mm) 500 500 500
Distancia de carga, centro del &rbol propulsor a la horquilla x (mm) 419 419 419
Batalla y (mm) 1606 1606 1750
21 Peso de servicio O kg 4520 4520 4930
2.2 | Carga por eje, con carga delantero/trasero (J kg 5739 977 6211 805 6283 1144
2.3 | Carga por eje, sin carga, delantero/trasero (J kg 2219 2236 2219 2236 2469 2458
- 3.1 Ruedas: L = neumaticas, V = macizas, SE = ruedas supereldsticas SE SE SE
E Tamano de las ruedas, delanteras 23x10-12 23x10-12 23x10-12
‘Z Tamafio de las ruedas, traseras 18x7-8 18x7-8 18x7-8
E Namero ruedas, delanteras/traseras (x= ruedas conducidas) 2X 2 2X 2 2X 2
E Banda de rodadura, delantera * b, (mm) 938 1054 938 1054 938 1054
= Banda de rodadura, trasera b, (mm) 992 992 992
4.1 Inclinacion del mastil/tablero de horquillas hacia delante/hacia atras afB(°) 5 b 5 5 5 5
4.2 | Altura, mastil descendido h1 (mm) 2192 2192 2192
43 Elevacion libre § h2 (mm) 100 100 100
44 | Elevacion h 3 (mm) 3350 3350 3350
4.5 | Altura, mastil extendido + h4 (mm) 3960 3960 3960
47 | Altura del tejadillo protector (cabina) M h6 (mm) 2193 2193 2193
4.7.1 | Altura de la cabina (cabina abierta) mm 2206 2206 2206
48 Altura del asiento en relacién con SIP/ Altura plataforma © h7 (mm) 1070 1070 1070
4.12 | Altura acoplamiento h10 (mm) 262 262 262
4.19 | Longitud total 11 (mm) 3336 3336 3480
420 | Longitud hasta la cara frontal de las horquillas & 12 (mm) 2336 2336 2480
421 | Anchura total * b1/b2 (mm) 3 | 129 i [ i | g
422 | Dimensiones de las horquillas IS0 2331 s/e/l (mm) 0 | w0 | 1000 0 [ w0 | 1000 0 [ 100 | 1000
4.23 | Tablero de horquillas IS0 2328, clase/tipo A, B 2A 2A 2A
4.24 | Anchura horquillas-tablero @ b3 (mm) 1067 1067 1067
4.31 | Altura libre bajo el méstil, con carga m1 (mm) 83 83 83
4.32 | Altura libre sobre el suelo, centro de batalla m2 (mm) 137 137 137
4.33 | Dimension de carga b, x |, en sentido transversal b12 x 16 (mm) 1200 x 1000 1200 x 1000 1200 x 1000
4.34 | Anchura de pasillo con dimensiones de carga predeterminadas Ast (mm) 3613 3613 3750
4.34.1| Ancho de pasillo con paletas 1000 x 1200 en sentido transversal 4 Ast (mm) 3613 3613 3750
4.34.2| Ancho de pasillo con paletas 800 x 1200 en sentido longitudinal 4 Ast (mm) 3766 3766 3906
4.35 | Radio de giro Wa (mm) 1931 1931 2073
4.36 | Radio de giro interno b13 (mm) 173 173 189
4.41 | Interseccion pasillo 90° (Con paleta anchura W = 1 200 mm, longitud L = 1 000 mm) (mm) 1981 1981 2043
4.42 | Altura del escalon (entre el sueloy el larguero) * (mm) 706/ 810 706/ 810 706/ 810
Altura del escaldn (entre los escalones intermedios entre larguero y suelo) (mm) 475 475 475
5.1 Velocidad de desplazamiento, con/sin carga A km/h 18.0 18.0 18.0 18.0 18.0 18.0
I 5.2 | Velocidad de elevacion con carga/sin carga m/s 0.40 0.63 0.38 0.63 0.38 0.63
E 5.3 | Velocidad de descenso con carga/sin carga m/s 0.57 0.5 0.57 0.51 0.57 0.51
E 5.5 | Esfuerzo en la barra de traccion, con carga/sin carga ** N 5468 5773 5591 5726 5591 5726
E 5.6 | Esfuerzo méaximo en la barra de traccion, con carga/sin carga *** N 18045 19052 18451 18897 18451 18897
E 5.7 | Trepabilidad, con carga/sin carga **** t % 10 14 9 13 9 13
E 5.8 | Trepabilidad maxima, con carga/sin carga *** t % 26 39 24 35 24 35
= ;) Tiempo de aceleracion, con carga/sin carga A s 4.42 an 4.45 41m 4.45 41
5.10 | Freno de servicio Motor hidraulico Motor hidraulico Motor hidraulico
6.1 Valor nominal motor de traccion, S2 60 min kw 2x10.0 2x10.0 2x10.0 L
E 6.2 | Valor nominal del motor de elevacion en S3 15% kw 16.0 16.0 16.0 I
E 6.3 | Bateria de conformidad con la norma DIN 43531/35/36 A, B, C, non 43536A 43536A 43536A I
E 6.4 | Tension de bateria/capacidad nominal K5 (V)/(Ah) 80 560 80 I
E 6.5 | Pesode la bateria kg 1480 1635 1480
Consumo de energia de acuerdo con el ciclo VDI & kWh/h @N° de Ciclos 6.68 7.00
e —
PR 8.1 | Tipo de unidad de traccion AC eléctrico AC eléctrico AC eléctrico
1
'=' 10.1 | Presion de trabajo para accesorios bar 155 155 155
5 10.2 | Volumen de aceite para accesorios < I/min 20-40 20-40 20-40
=E= 10.3 | Deposito de aceite hidraulico, capacidad | 293 293 293
é 10.7 | Nivel de presi6n ac(stica en el asiento del conductor LPAZ & dB (A) 67 67 67
= Acoplamiento de remolcado, tipo DIN Pasador Pasador Pasador

-

Las especificaciones técnicas estan basadas en VDI 2198 * Banda de rodadura estandar / ancha ** valor nominal 60 minutos *** valor nominal 5 minutos **** valor nominal 30 minutos




HYSTER HYSTER i
J3.0XN J3.5XN 12 |
Advance Advance =
Bateria Bateria 1.3 g
Sentado Sentado 1.4 g
3000 3500 15 -E'
500 500 16
431 31 18
1750 1750 19
5000 5320 21
7157 841 7871 942 22
2560 2438 2508 2805 23
SE SE 3.1
23x10-12 23%10- 12 32 E
18x7-8 18x7-8 33 B4
P 2 x 2 35 %
938 1054 938 1054 36 [
992 992 37 [
5 5 5 5 41
2192 2192 42
100 100 43
3155 3155 44
3865 3865 45
2193 2193 47
2206 2206 411
1070 1070 48
262 262 412
3492 3570 419
2492 2570 4.20
173 | 1289 173 \ 1289 421
50 [ 120 [ 1000 50 [ 2 000 | 422
3A 3A 423
1067 1067 424
83 83 431
137 137 432
1200 x 1000 1200 x 1000 433
3762 3828 434
3762 3828 4301
3918 3984 4342
2073 2139 435
189 189 436
2043 2076 441
706/810 706/810 4.42
475 475 443
17.0 18.0 16.0 180 5.1
0.33 0.59 031 0.59 52 [
0.56 0.46 0.58 0.46 53 B
5441 5588 5478 5720 55 E
17956 18441 18076 18875 Tl =
8 12 7 12 57 ;
2 34 20 32 Tl =
4.56 418 460 4.23 59 [had
Motor hidraulico Motor hidraulico 5.10

2x10.0 2x10.0 6.1
=
16.0 16.0 6.2 S
S
43536A 43536A 6.3 =
80 700 80 700 64 N5
1770 1956 1770 1956 6.5 E

8.66 10.03 6.6

T ———
AC eléctrico AC eléctrico 8.1 =
155 155 101 B
L
20-40 20-40 102 |
=
293 293 10.3 E
67 67 107 5
a
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EQUIPA MIENTO Y PESO:

Los pesos (linea 2.1) estan basados en
las siguientes especificaciones: Carretilla
elevadora completa con mastil Vista
Plus 3 320 mm de 2 etapas y elevacion
libre limitada (J1.5-1.6XNT) o con méstil
Vista 3 930 mm de 2 etapas y elevacion
libre limitada (J1.8-2.0XNT), tablero de
tipo gancho 910, con rejilla soporte de
carga y horquillas de 1 000 mm. Tejadillo
protector y ruedas motrices y directrices
Superelasticas.

NOTA:

Las especificaciones sobre rendimientos estan

afectadas por el estado del vehiculo y por su equipo, y

también por las caracteristicas y condiciones del area

de trabajo. Si estas especificaciones fueran criticas,

consulte Vd. la aplicacién con su Distribuidor.

O Max. bateria

9§ Parte inferior de horquillas

+ Sin rejilla protectora de carga

O Suspensién completa especificada .Capo especifi
cado. 953mm con capo elevado.

Anadir 28 mm con rejilla protectora de carga

h, esté sujeta a + /- 5 mm de tolerancia Afadir
20mm con cabina. Ahadir 104 mm para la opcién de
extraccion lateral de la baterfa.

Afadir 124 mm para la opcién de extraccion lateral
de la bateria y cabina

* Extraccion de bateria vertical/horizontal

@ Con movimiento lateral del tablero anadir 32mm
para J2.2XN - J2.6XN-717, 34mm
para J2.5XN-861 LWB, 33mm para J3.0XN, 32mm
para J3.5XN

4 La anchura del pasillo de apilado (lineas 4.34.1 &
4.34.2) calculado en base a la norma V.D.I. tal y
como se muestra en la ilustracion. La Asociacion
Britanica de Carretillas Elevadoras Industriales
recomienda anadir 100 mm al espacio libre total
(dimensién a) para disponer de un margen de
maniobra adicional en la parte trasera de la carretilla
elevadora.

1t  Se dan las cifras de trepabilidad (lineas 5.7 & 5.8)
para comparacion del rendimiento de traccion,
pero no pretenden endosar el funcionamiento del
vehiculo en las inclinaciones indicadas. Siga las
instrucciones del manual del usuario relativas al
funcionamiento en terreno inclinado.

A Configuracién Advance+ con ajuste de rendimiento
HiP

® Configuracién Advance con ajuste de rendimiento
elo

< El fluido maximo se puede programar a traves del
display

@ Lpaz valores obtenidos durante los ciclos de prueba
y basados en la norma EN 12053

CLAVE DE LAS TABLAS :

Anadir 666 mm con rejilla protectora de carga
Restar 666 mm con rejilla protectora de carga
Anadir 684 mm con rejilla protectora de carga
Restar 684 mm con rejilla protectora de carga

Anadir 583 mm con rejilla protectora de carga

> ¥ x 1 O %

Restar 583 mm con rejilla protectora de carga
Anadir 601 mm con rejilla protectora de carga

Restar 601 mm con rejilla protectora de carga

Q % 1

Longitud nominal del compartimiento de la bateria

Rueda ancha requerida. Posible con rueda estandar
pero con capacidad reducida. Contacte con su
distribuidor de carretillas elevadoras.

N Capacidades alternativas disponibles con ruedas
pneuméticas. Contactar con su distribuidor de
carretillas elevadoras.

<! Max altura de horquillas = h,+s

@ Libre elevacion (alto de las horquillas) = h,+s

PRECAUCION

Hay que tener cuidado al manipular cargas a gran altura.
Cuando se levanta el tablero y/o la carga se reduce la
estabilidad de la carretilla. Es importante mantener al
minimo la inclinacién de mastil en uno u otro sentido
cuando se lleven cargas levantadas.

Los que manejen las carretillas deben estar adiestrados
y aternerse a las instrucciones contenidas en el Manual
del operador.

Los productos Hyster estan sujetos a cambios sin previo
aviso. Algunas carretillas elevadoras que aparecen en las
fotografias ofrecen accesorios opcionales.

C€ seguridad:

Esta carretilla satisface las normas vigentes de la EU




J2.2XN, J2.5KN, 13.0KN, J3.5KN ADVANCE+

Fabricante (abreviatura) HYSTER HYSTER HYSTER
= Modelo J2.2XN J2.5XN-717 J2.5XN-861
E Designacion de tipo del fabricante Advance+ Advance+ Advance+
E Accionamiento: eléctrico (bateria o red de suministro), diesel, gasolina, gas combustible Bateria Bateria Bateria
E Tipo de carretillero: manual, a pie, de pie, sentado, recogepedidos Sentado Sentado Sentado
§ Capacidad nominal / carga nominal Qft) 2200 2500 2500
Distancia del centro de carga ¢ (mm) 500 500 500
Distancia de carga, centro del &rbol propulsor a la horquilla x (mm) 419 419 419
Batalla y (mm) 1606 1606 1750
21 Peso de servicio O kg 4670 4870 4860
2.2 | Carga por eje, con carga delantero/trasero (J kg 5640 1224 6114 1254 6183 1167
2.3 | Carga por eje, sin carga, delantero/trasero (J kg 2018 2646 1805 3063 2067 2783
- 3.1 Ruedas: L = neumaticas, V = macizas, SE = ruedas supereldsticas SE SE SE
E Tamano de las ruedas, delanteras 23x10-12 23x10-12 23x10-12
‘Z Tamafio de las ruedas, traseras 18x7-8 18x7-8 18x7-8
E Namero ruedas, delanteras/traseras (x= ruedas conducidas) 2X 2 2X 2 2X 2
E Banda de rodadura, delantera * b, (mm) 938 1054 938 1054 938 1054
= Banda de rodadura, trasera b, (mm) 992 992 992
4.1 Inclinacion del mastil/tablero de horquillas hacia delante/hacia atras afB(°) 5 b 5 5 5 5
4.2 | Altura, mastil descendido h1 (mm) 2192 2192 2192
43 Elevacion libre § h2 (mm) 100 100 100
44 | Elevacion h 3 (mm) 3350 3350 3350
4.5 | Altura, mastil extendido + h4 (mm) 3960 3960 3960
47 | Altura del tejadillo protector (cabina) M h6 (mm) 2193 2193 2193
4.7.1 | Altura de la cabina (cabina abierta) mm 2206 2206 2206
48 Altura del asiento en relacién con SIP/ Altura plataforma © h7 (mm) 1070 1070 1070
4.12 | Altura acoplamiento h10 (mm) 262 262 262
4.19 | Longitud total 11 (mm) 3336 3336 3480
420 | Longitud hasta la cara frontal de las horquillas & 12 (mm) 2336 2336 2480
421 | Anchura total * b1/b2 (mm) 3 | 129 i [ i | g
422 | Dimensiones de las horquillas IS0 2331 s/e/l (mm) 0 | w0 | 1000 0 [ w0 | 1000 0 [ 100 | 1000
4.23 | Tablero de horquillas IS0 2328, clase/tipo A, B 2A 2A 2A
4.24 | Anchura horquillas-tablero @ b3 (mm) 1067 1067 1067
4.31 | Altura libre bajo el méstil, con carga m1 (mm) 83 83 83
4.32 | Altura libre sobre el suelo, centro de batalla m2 (mm) 137 137 137
4.33 | Dimension de carga b, x |, en sentido transversal b12 x 16 (mm) 1200 x 1000 1200 x 1000 1200 x 1000
4.34 | Anchura de pasillo con dimensiones de carga predeterminadas Ast (mm) 3613 3613 3750
4.34.1| Ancho de pasillo con paletas 1000 x 1200 en sentido transversal 4 Ast (mm) 3613 3613 3750
4.34.2| Ancho de pasillo con paletas 800 x 1200 en sentido longitudinal 4 Ast (mm) 3766 3766 3906
4.35 | Radio de giro Wa (mm) 1931 1931 2073
4.36 | Radio de giro interno b13 (mm) 173 173 189
4.41 | Interseccion pasillo 90° (Con paleta anchura W = 1 200 mm, longitud L = 1 000 mm) (mm) 1981 1981 2043
4.42 | Altura del escalon (entre el sueloy el larguero) * (mm) 706/ 810 706/ 810 706/ 810
Altura del escaldn (entre los escalones intermedios entre larguero y suelo) (mm) 475 475 475
5.1 Velocidad de desplazamiento, con/sin carga A km/h 21.0 210 21.0 21.0 21.0 21.0
I 5.2 | Velocidad de elevacion con carga/sin carga m/s 0.52 0.72 0.49 0.72 0.49 0.72
E 5.3 | Velocidad de descenso con carga/sin carga m/s 0.57 0.51 0.57 0.51 0.57 0.51
E 5.5 | Esfuerzo en la barra de traccion, con carga/sin carga ** N 6015 6235 6037 6185 6037 6185
E 5.6 | Esfuerzo méaximo en la barra de traccion, con carga/sin carga *** N 19849 20576 19927 20409 19927 20409
E 5.7 | Trepabilidad, con carga/sin carga **** t % n 16 10 14 10 14
E 5.8 | Trepabilidad maxima, con carga/sin carga t % 28 42 26 38 26 38
= ;) Tiempo de aceleracion, con carga/sin carga A s 4.04 3N 4.04 3N 4.04 3N
5.10 | Freno de servicio Motor hidraulico Motor hidraulico Motor hidraulico
6.1 Valor nominal motor de traccion, S2 60 min kw 2x10.0 2x10.0 2x10.0 L
E 6.2 | Valor nominal del motor de elevacion en S3 15% kw 24.0 24.0 24.0 I
E 6.3 | Bateria de conformidad con la norma DIN 43531/35/36 A, B, C, non 43536A 43536A 43536A I
E 6.4 | Tension de bateria/capacidad nominal K5 (V)/(Ah) 80 560 80 I
E 6.5 | Pesode la bateria kg 1480 1635 1480
Consumo de energia de acuerdo con el ciclo VDI A kWh/h @N° de Ciclos 751 787
e —
PR 8.1 | Tipo de unidad de traccion AC eléctrico AC eléctrico AC eléctrico
1
'=' 10.1 | Presion de trabajo para accesorios bar 155 155 155
5 10.2 | Volumen de aceite para accesorios < I/min 20-40 20-40 20-40
=E= 10.3 | Deposito de aceite hidraulico, capacidad | 293 293 293
é 10.7 | Nivel de presi6n ac(stica en el asiento del conductor LPAZ & dB (A) 68 68 68
= Acoplamiento de remolcado, tipo DIN Pasador Pasador Pasador

-

Las especificaciones técnicas estan basadas en VDI 2198 * Banda de rodadura estandar / ancha ** valor nominal 60 minutos *** valor nominal 5 minutos **** valor nominal 30 minutos




HYSTER HYSTER i
J3.0XN J3.5XN 1.2
Advance+ Advance+
Bateria Bateria 13
Sentado Sentado 14
3000 3500 15
500 500 1.6
431 431 1.8
1750 1750 1.9
5300 5370 21
7055 1244 7752 115 22
2090 3209 2209 3158 23
SE SE 31
23x10-12 23x10-12 3.2
18x7-8 18x7-8 33
2X 2 2X 2 35
938 1054 938 1054 3.6
992 992 37
5 5 5 5 41
2192 2192 42
100 100 43
3155 3155 44
3865 3865 45
2193 2193 47
2206 2206 411
1070 1070 48
262 262 412
3492 3570 419
2492 2570 4.20
i [ i [ 42
50 [ 120 [ 1000 50 [ 2 000 |42
3A 3A 423
1067 1067 424
83 83 431
137 137 4.32
1200 x 1000 1200 x 1000 433
3762 3828 434
3762 3828 4341
3918 3984 4342
2073 2139 435
189 189 4.36
2043 2076 441
706/ 810 706/810 4.42
475 475 443
19.5 21.0 18.0 21.0 5.1
0.42 0.63 0.37 0.63 5.2
0.56 0.46 0.58 0.46 5.3
5877 6035 5918 6177 b}
19393 19916 19522 20385 56
9 13 8 13 5.7
24 37 22 35 5.8
414 378 419 3.83 59
Motor hidraulico Motor hidraulico 5.10

2x10.0 2x10.0 6.1
240 240 6.2
43536A 43536A 6.3
80 700 80 700 6.4
1770 1956 1770 1956 6.5
8.66 10.03 6.6
AC eléctrico AC eléctrico 8.1
155 155 10.1
20-40 20-40 10.2
293 29.3 103
68 68 10.7
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DIMENSIONES DE LA CARRETILLA
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Centro de gravedad de la carretilla sincarga a =

2
6 -

Espacio libre minimo para

Ast = Wa + R +a (ver linea 4.34.1 & 4.34.2) la operacion
(Norma V.D.l = 200 mm;
R = [llg+ x)* + (D12~ big 2) Recomendacién BITA = 300 mm)
2 | =

Longitud de la carga

CAPACIDADES NOMINALES

4000 Centro de carga
Distancia entre la cara de
3500 ---------ﬂ las horquillas y el centro de
gravedad de la carga.
H
3000 * .
S Carga nominal
= T Basada en postes verticales
g 250 como se indica a la
£ izquierda. 3 800mm
2 I
@ 2000 QU
9 [,
©
© J3.5XN
1500 J3.0XN
J2.5XN
H J2.2XN
1000
0 250 500 750 1000 1250 1500

Centro de carga (mm)

EQUIPA MIENTO Y PESO:

Los pesos (linea 2.1) estan basados en las siguientes especificaciones: Carretilla elevadora completa con
mastil Vista Plus 3 320 mm de 2 etapas y elevacion libre limitada (J1.5-1.6XNT) o con mastil Vista 3 930
mm de 2 etapas y elevacion libre limitada (J1.8-2.0XNT), tablero de tipo gancho 910, con rejilla soporte de
carga y horquillas de 1 000 mm. Tejadillo protector y ruedas motrices y directrices Superelasticas.

-




INFORMACION POSTES Y CAPACIDADES

Los valores mostrados son para equipos estandar Cuando se utilicen equipos no estandar estos valores pueden cambiar.
Contacte con su distribuidor Hyster para mas informacion.

MASTILES J2.2-2.50XN VISTA

Elevacion maxima <

Inclinacion atras

Altura total replegado

Altura total extendido

Elevacion libre (parte superior

de horquillas (mm) (h, + s) (mm) (mm) de horquillas) (mm) (h, + s) &

3390 5° 2195 3956 <= 140

Vista 2 etapas elevacion 3790 5° 2395 4356 <= 140

libre limitada 4330 5° 2745 4396 < 140

4330 5° 2995 5396 %= 140

Vista 2 etapas elevacion o

libre completa 3400 5 2195 3966 == 16250
- - 4950 5° 2145 5496 — 1595 %
Vista i"i:r':'l’i"‘;iz:‘;“"’" 5550 50 2395 6096 — 1845 %
6000 5° 2595 6546 — 2045 %

MASTILES 13.0-3.5KN VISTA

Elevacion maxima <

Inclinacion atras

Altura total replegado

Altura total extendido

Elevacion libre (parte superior

de horquillas (mm) (h, + s) (mm) (mm) de horquillas) (mm) (h, + s) &
3200 5° 2195 3861 D 145
Vista 2 etapas elevacion 3600 5° 2395 4261D 145
libre limitada 4100 5° 2745 4761 ) 145
4600 5° 2990 5261 D 145
Vista 2 etapas elevacion o
libre completa 3205 5 2195 3862 D 1535 A
4610 5° 2145 5252 = 1500
Vista 3 etapas elevacion 4910 5° 2295 5552 = 1650 *
libre limitada 5210 5° 2395 5852 = 1750 %
5810 5° 2645 6452 ~ 2000 *

J2.2-3.9KN - capacidades kg con centro de carga @ 500mm

Ruedas superelasticas
Elevacion SIN desplazamiento lateral CON desplazamiento lateral Elevacio SIN desplazamiento lateral [CON desplazamiento lateral
de de
horquillas <| J2.2XN J2.5XN J2.5XN J2.2XN J2.5XN J2.5XN horquillas <| J3.0XN J3.5XN J3.0XN J3.5XN
(mm) (h, + s) nio nio 8610 nio nio 8610 (mm) (h, + s) 8610 86100 8610 8610
Vista 3390 2200 2500 2500 2200 2490 2500 3200 3000 3500 2960 3440
2 etapas 3790 2200 2500 2500 2200 2490 2500 3600 3000 3500 2950 3430
elevacion 4330 2200 2500 2500 2200 2470 2500 4100 3000 3500 2940 3420
libre limitada 4830 2200 2480 2500 2190 2440 2500 4600 2920 3410 2850 3330
Vista
Cotanes 3400 2200 2500 2500 2200 2500 2500 3205 3000 3500 2960 3440
elevacion
libre completa
Vista 4950 2200 2440 2500 2180 2400 2500 4610 2970 3460 2900 3370
3 etapas 5550 2110 2310 2410 2070 2250 2380 4910 2900 3400 2830 3300
elevacion 6000 2020 2210 2310 1980 2150 2290 5210 2840 3320 - 2760 3220 -
libre completa 5810 2690 3170 - 2600 3060 =
R ———
J2.2-3.9KN - capacidades kg con centro de carga @ 600mm
Ruedas superelasticas
El,e‘{“izﬂ SIN desplazamiento lateral CON desplazamiento lateral Elev o SIN desplazamiento lateral |CON desplazamiento lateral
e maxima de
horquillas < J2.2XN J2.5XN J2.5XN J2.2XN J2.5XN J2.5XN horquillas <| J3.0XN J3.5XN J3.0XN J3.5XN
(mm) (h, + ) nio nio 8610 nio nio 8610 (mm) (h, +s) 8610 86100 8610 8610
Vista 3390 2000 2270 2270 2000 2250 2270 3200 2720 3130 2680 3110
2 etapas 3790 2000 2270 2270 2000 2250 2210 3600 2720 3130 2670 3100
elevacion 4330 2000 2270 2270 1990 2240 2210 4100 2720 3130 2660 3090
libre limitada 4830 2000 2250 2270 1980 2210 2270 4600 2650 3090 2580 3010
Vista
2etapas 3400 2000 2270 2270 2000 2260 2270 3205 2720 3130 2680 3110
elevacion
libre completa
Vista 4950 2000 2210 2270 1970 2170 2250 4610 2690 3130 2620 3050
3 etapas 5550 1920 2100 2190 1870 2030 2150 4910 2630 3080 2560 2980
elevacion 6000 1830 2000 2100 1790 1940 2070 5210 2570 3010 - 2500 2920 -
libre completa 5810 2440 2870 - 2350 2760 -

NOTA: Las capacidades nominales indicadas son para carretillas equipadas con un tablero porta horquillas estandar o con un tablero con desplazador lateral y horquillas de longitud nominal. Los méstiles
con alturas superiores a la alatura méaxima de las horquillas mostrados aqui estan clasifi cados de gran elevacion y pueden sufrir una reduccion de capacidad, una restriccion de la inclinacién atras o
un eje motriz ancho.




CARACTERISTICAS DEL PRODUCTO

La serie J2.2-3.5XN de Hyster esta disponible en 2 configuraciones — Advance & Advance+.
Con sus caracteristicas de rendimiento mejorado, la configuracién Advance+ ha sido disefiada para trabajar en aplicaciones intensivas,
de alta productividad, con recorridos largos y grandes elevaciones como alternativa eficaz a las carretillas propulsadas con motor.

Por ejemplo, en comparacién con la configuracién Advance, la velocidad més alta (con carga) se ha aumentado hasta 21 km/h con una
aceleracion mayor y las velocidades de elevacion se han incrementado en un 27%.

Bastidor de construccién robusta y componentes fiables
y de larga duracién que proporcionan una durabilidad y
una estabilidad excelentes, aumentando la confianza del
conductor y mejorando la productividad.

El reposabrazos con médulo de minipalancas TouchPoint™
con controles hidraulicos incorporados, control direccional
integrado, interruptor de parada de emergencia y bocina
también integrados, ofrece lo Ultimo en confort y control.
Alternativamente, las palancas manuales al lado del asiento
también permiten realizar la manipulacién de materiales

Motores de tecnologia de CA para la traccién y para la o L

elevacion con sistema de gestion térmica incorporado,

gue permiten que la carretilla funcione de manera fiable en
recorridos largos y en ciclos de trabajo exigentes, reduciendo
de manera significativa los tiempos de inactividad.

La pantalla de control montada en alto mantiene despejado
el campo de visién del conductor y le proporciona al mismo
tiempo informacién que se puede ver ‘con una simple ojeada
relativa a las condiciones de funcionamiento de la carretilla o
sobre sus ajustes de rendimiento.

El sistema eléctrico dispone de una red de comunicaciones
CANbus y sensores de efecto Hall para obtener una

mayor fiabilidad. Hay toda una seleccién de opciones de proteccién

atmosférica que promueve un entorno de trabajo confortable,
cualesquiera que sean las condiciones.

BAJO COSTE DE PROPIEDAD

El Controlador de Sistemas del Vehiculo (VSM) permite ajustar
los parametros de rendimiento de la carretilla y monitorizar
funciones clave, todo lo cual conduce a rendimientos
adaptados a la aplicacién y a tiempos de inactividad minimos.

Los motores de traccion sellados con proteccion IP54 vy la
proteccién IP65 de los controles y de todas las conexiones
eléctricas, evitan la entrada de agua y de particulas de polvo,
reduciendo la probabilidad de que se produzcan tiempos de
inactividad de la carretilla elevadora.

PRODUCTIVIDAD

Los motores de traccion dobles de CA de ruedas delanteras

y 10 kW ofrecen una aceleracion suave, un desplazamiento
rapido y cambios de sentido de marcha rapidos. Todo esto se
combina con el frenado regenerativo y con un potente motor
de elevacion para obtener una eficiente manipulacién de carga
en las aplicaciones mas rigurosas.

El uso de componentes duraderos y de calidad, incluyendo los
frenos en bano de aceite virtualmente sin mantenimiento y los
motores de CA sin escobillas, permite disponer de fiabilidad a
largo plazo y unos costes de mantenimiento mas bajos.

La proteccion térmica incorporada en los motores de traccién
y el avanzado sistema de refrigeracion protegen a los
componentes de la carretilla elevadora con la consiguiente
reduccion de los costes de mantenimiento.

Disefada para ofrecer una maniobrabilidad excelente en
los pasillos de trabajo, aumentando asi la productividad, la
carretilla cuenta con un contrapeso muy esbelto, un eje
de direccion de radio de giro cero (ZTR) y motores de
traccion dobles.

Las nuevas opciones de extraccion horizontal de la bateria
que disponen de cavidades para horquillas y paneles
laterales desmontables permiten realizar la extraccion de la
bateria con facilidad. Hyster ofrece un sistema de cambio de
bateria para adecuarse a la infraestructura disponible en el
sitio de la aplicacion.

FACILIDAD DE SERVICIO

Intervalo de servicio estandar de 1 000 horas.

El mecanismo de estabilidad Hyster (HSM) de tipo mecanico y
sin mantenimiento reduce la inclinacion de la carretilla cuando
se desplaza por obstaculos, aumentando la confianza y la
productividad del conductor.

Mayor autonomia de la bateria con toda una seleccion de
configuraciones de bateria y nuevas opciones de extraccion
horizontal de la bateria que disponen de cavidades para
horquillas y paneles laterales desmontables, todo lo cual
permite gestionar la energia de forma eficiente.

El compartimento del carretillero, disehado ergonémicamente,
proporciona un entorno confortable y altamente productivo

Acceso a la informacion de diagndsticos a través

de la pantalla del tablero de instrumentos o del punto de
conexién y un ordenador portéatil. Esta funcionalidad ahorra
tiempo del técnico al configurar elementos multiples.

La plancha del piso de dos piezas y faciimente desmontable
permite acceder facilmente al contactor de alimentacién y a

para el conductor.

La columna de direccién totalmente ajustable con opciones
de ajuste telescopico, memoria de inclinacion y direccion
sincronizada, permite que el carretillero pueda subir y bajar de
la carretilla elevadora con rapidez y facilidad a lo largo de todo
el turno, asegurando el méximo confort y una

mayor productividad.

los fusibles y relés del controlador de traccion.

El motor, la bomba, el controlador y el deposito de aceite
estan situados en el contrapeso y son facilmente accesibles,
siendo so6lo necesario retirar 2 tornillos de mariposa.

Las luces LED principales, las luces indicadoras, las luces de
freno y de marcha atras estan disefiadas para alcanzar una
duracion igual a la vida de servicio de la carretilla elevadora.




S0GI0S COMPROMETIDOS. EQUIPOS ROBUSTOS.

PARA OPERACIONES EXIGENTES, EN CUALQUIER LUGAR.

Hyster suministra una gama completa de equipos de
almaceén, carretillas elevadoras de contrapeso IC y eléctricas,
manipuladores de contenedores y apiladores retractiles
Hyster estd comprometido en ser mucho mas que un
suministrador de carretillas elevadoras.

Nuestro objetivo es ofrecer una asociacion completa capaz de
responder a la totalidad del espectro de asuntos relacionados
con la manutencion de materiales: Tanto si necesita servicios

de consultoria profesional para la gestiéon de su flota, como si
lo que necesita es apoyo de servicio cualificado o suministro

fiable de repuestos, puede confiar en Hyster.

Nuestra red de distribuidores altamente preparados
proporciona apoyo local experto y una gran capacidad de
respuesta. Pueden ofrecer paquetes financieros de adecuada
relacion coste-eficacia y pueden introducir programas

de mantenimiento gestionados de manera eficaz para
asegurar que pueda obtener el mayor valor posible. Nuestra
actividad de negocios consiste en tratar sus necesidades

de manutencion de materiales de manera que usted pueda
centrarse en el éxito de su propia actividad de negocios tanto
en el momento actual como en el futuro.
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